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phen0b0b® - alternatywa dla tradycyjnego odchwaszczania

hlUEbOb - utatwienie obserwacji polowych/ zastosowanie w hodowli

Oszczednosc¢ kosztow i ochrona srodowiska
Hodowla

Reprodukcja nasion

Produkcja nasion

Uprawa
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Wysoka wydajnosc¢ oceny i obserwacji buraka cukrowego

Automatyczne, cyfrowe pomiary :

« Roslin od stadium wschodow do zakrycia
miedzyrzedzi

« Dynamika wschoddéw polowych

« Ubytki roslin

« Poréwnanie wyrownania roslin

Analiza pojedynczych roslin w czasie
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Sensory - Autonomiczna nawigacja RTK-GPS
- Predkos¢ maksymalna 4 km/h
- Predkosc¢ podczas pomiardw: 2,4 km/h
-> 340 poletek na godzine ~ zastepuje prace 12 osob

# 4 kamery miltispektralne
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Automatyczne wykrywanie roslin, lokalizacja, rozpoznawanie i
pomiary

N52° Y6 27,0121
E10° 55%36,4159"

- -

N52° 6 27,0061}
E10° 55 36,41527

N52° 8\26,9997“
E10° 55' 36,4155"

Dzien 38

Dzieh 24
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Liczenie obsady, ubytkow roslin i uszkodzen (herbicydy, szkodniki)

2.5.2019 Biezgce liczenie obsady 83%

13.5.2019 Biezgce liczenie obsady 67%

20.5.2019

Biezgce liczenie obsady 67%

Wizulane liczenie obsady: finalne liczenie 67%
Rzeczywistosc¢: wschody polowe 100%; finalne liczenie 67%
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Rozw0j pojedynczych roslin w czasie:
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Rozw0j pojedynczych roslin w czasie
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Rozwdj pojedynczych roslin w czasie
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Rozw0j pojedynczych roslin w czasie
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Rozwo0j pojedynczych roslin w czasie

=] =] &

projizierte Blattflache [cm?]
5

11 15 17 a1 5 29 33 37 4

30.06.2022 | 11 Tage nach Drillen

=
i




phenobob’ _Stube .,

Rozwo0j pojedynczych roslin w czasie
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Rozwdj pojedynczych roslin w czasie
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Wysoka wydajnosc¢ autonomicznego odchwaszczania buraka cukrowego

- Usuwanie chwastow w
miedzyrzedziach i w rzedach

- Rozpoznawanie i selekcja siewek
buraka

 Decyzja podejmowana przez robota w
czasie rzeczywistym
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Wysoka wydajnosc¢ autonomicznego odchwaszczania buraka cukrowego

Parametry pracy urzadzenia:

 Nawigacja RTK-GPS

- Predkos$¢ maksymalna 5 km/h

« Predkosc¢ pracy 3 km/h

« 6 kamer szerokoobiektywowych (RGB / NIR)

« 6 narzedzi do usuwania chwastéw w rzedzie + 6 narzedzi do usuwania chwastéw w
miedzyrzedziach

« Wytrzymatosc baterii 8-12 h (w zaleznosci od warunkdéw polowych)

« Wydajnosc¢ pracy na godzine (0,5 - 1 ha)

30.06.2022 | 15



bluebob’

Prototype 2020

3

Autonomiczny
robot do kontroli
zachwaszczenia
Faza testow -
odchwaszczanie
jednego rzedu
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Prototype 2021

- Analiza i usuwanie
chwastow w czasie
rzeczywistym
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Strabe ¢ Asetig lnoasamien
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Partnerzy urzadzenia

\

~ Fraunhofer

I1S

Rozwoj systemow detekcji, klasyfikacja chwastow

Technologies

Stworzenie platformy robota i system usuwania
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Inicjator projektu i twdrca funatowego systemu
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